カメラシステム 
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カメラシステムについて 


カメラシステムにごいて 


安全にお使いになるために 


A >主思 

• カメラシステムは障害物などの確認を 
補助するシステムです。車両の操作を 
するときは、周囲の安全をミラーや目 
視で直接確認してください。 

• 目ちラインや予想進路線は、秉車人数 
や燃料の容量などの影響により実際の 
距離と異なることびあります。あくま 
でも目安としてお使いください。 


モニター画面の調整について 

バックビューモニター*、サイドブラインドモニ 
ター*、アラウンドビューモニター*、フ□ント 
サイドビューモニター◎の画面の明るさ、コント 
ラストなどの画質を調整することびできます。 

カメラ画面を表示中にスイッチを押しま 
す。 


防 ァドバィス 

♦ カメラレンズの特性によ0、画面上の距離と 
実際の距離び異なって見えた0、対象物が変 
形して見えることびあ0ます。 

♦ カメラ部は精密機械のため高圧洗車など、強 
い衝撃をちえないで<ださい。故障の原因に 
な0ます。 

♦ カメラレンズ部にお、雨滴、雪などび付着す 
ると、カメラ映像び見づ5<なった0、 MOD 
(移動物検知)機能 A、 駐車枠認識機能 A が適切 
に作動しな<なることがあ0ますので、めれ 
た柔らかい布でミちれをふさ取ったあと、乾い 
た柔5かい布でふさ取って<ださい。 

♦ カメラ部には傷をつけないで<ださい。画面 
の映像へ影響が出ることがあ0ます。 
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—モニター*を使う 


表示線の見かた 


バックビューモニターカメラは車幅の中/ Ca よ D ずれた位置に取 D 付け5れているため表示線は多少ちに 
ずれて見えます。 


^ アドバイス 


バッテ IJ 一を外すと実際の予想進路線と異なる軌跡を表示する場合があ0ます。その場合は、カーブな 
どが少ない道を5分似上走行して < ださい。 

バックビューモこターの映像は、ルームミラーやドアミラーで見るのと同様に左ち反転させた鏡像で 
す。 


② 



① 

- 車両を输が 3 m 
- 車両を備が 2 m 
-ま兩後端約 1 m 
-奉両を谢約 0.5 m 

- バン パー 


® 距離目安ライン 

車両後方の距離の目安を示します。 

@車幅目安ライン 

後退したとさの車幅の目安を示します。 

(3) 予想進路線 

八ンドルを切った角度のまま後退したとさ 
の予想進路を示します。八ンドルび中立に 
なると消えます。 


■ 予想進路線表示を ON / OFF する 
^ スイッチを押す 


(その他設定つ 一巧メラ） 
(予想 it 路線表示) を選ぶ 



I び点巧し、予想進路線を表示しま 


す。 


ca 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプションです。 


カメラシステム 
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バックビューモニター*を使う 


■ 映像と実際の路面との誤差について 

急な上り坂び後方にあるとき 

距離目安ライン、車幅目安ラインは実際の距離よ 
0ち手前に表示されます。 

また、障害物び実際よ D ち遠<にあるよ5に見え 
ます。 


1.0 m ' —— 

実巧のを 難 

/ 

- - / 

广" 一. 心 

_ 

巧の巧をださい ^ 


ミ巧のを離 



急な下り坂び後方にあるとを 

距離目安ライン、車幅目安ラインは実際の距離 
よ0ち後ろに表示されます。 

また、障害物び実際よ0ちお<にあるよ5に感 
じます。 
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立体物び近くにあるとき 

立体物び近<にある場合には実際の距離と異 
なつて表示される場合びあ D ます。 

例 1) 

予想進路線はトラックの車体に触れていないた 
め、ぶつか5ないよ5に見えます。しかし、実 
際は車体び進路上に張0化しているため、ぶつ 
かることがあ0ます。 






例 2) 

C の位置は B の位置よ0ち遠 < にあるよ5に見え 
ますび、実際は A の位置と同じ距離です。 A の距 
離まで下びるとぶつかることびあ0ます。 

C 




n^l 

L 

i - n 


M 

註 


□a' 




\ 日 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプションです。 


カメラシステム 
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バックビューモニター*を使う 


バックビューモニターを使って駐車する 


巧ァド バィス 

• 画面では車幅目安ラインと駐車スペースの区 
画線び平行に見えてち、実際には平行ではな 
い場合びあ0ます。 

1セレクトレバーを旧にする 

モニター画面び表示されます。 

2予想進路線が駐車スペースに入るよ 
ラに八ンドルを操作しながら、ゆつ 
くりと後退する 


予想進猫底 《 




3車の後部が駐車スペースの中に入つ 
たら 、車幅目安ラインと駐車スペー 
スの左ちの区画線が平行になるよラ 
に八ンドルを操作する 



4車幅目安ラインと駐車スペースの区 
画線が平行になった5八ンドルを 
まっすぐ（直進状態）にして、ゆっ 
くりと後退する 
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サイドブラインドモニター*を使う 


A 江'音、 

• サイドブラインドモニターは、障害物などの確認を補助するシステムです。前進、ち左が 
するときは直接目で周囲の安全を確認し、ゆっくりした速度で運転してください。また、 
をが時には内輪差に注意してください。 

• ドアミラーを格納したが態では使用しないでくださし、適切な節囲を映ずことびできませ 
ん。 


サイドブラインドモニターを 
表のする 

電源ポジシヨンび ACC 又は ON のとき使えます。 

ll 又イッチを押す 


サイドブラインドモニターび作動します。 




再度 ■ IRC ■ スイ ッチを巧すと、前の画面 
に戻0ます。 


■ 3分タイマー機能 

サイドブラインドモニターの表示は、他の画面に 
移5ないと3分後、自動的に元の画面に戻 D ま 
す。 


表示線の見かた 





® 前端目安ライン 

車両前方の位置の目安を示します。延長部 
分び破線で表示されます。 

@側ち目安ライン 

ドアミラーを含めた車幅の目安を示しま 
す。延長部分び破線で表示されます。 


C 


カメラシステム 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプショ 
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サイドブラインドモニター*を使う 


自動 OFF 機能を設定する 

自動 OFF 機能の設定び ON のときは、車速び約 
1 8 km / hlU 上になると自動的にサイドブラインド 
モニター画面か5前に表示されていた画面に戻0 
ます。 

1 ^ スイッチを押す 
( その他設定) 一 けメラ 馆選ぶ 


けイドブラインド車速麵) を選ぶ 



されます。 

(消灯）： 自動 OFF 機能び解除 

されます。 
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アラウンドビューモニターを表示ずる 

電源ポジションび ON のとき、セレクトレバーを囚にするか、 ( 


>ス イツチを巧すと表示されます。 


アラウンドビューモニター画面 

② 


靡冉 W ぶの巧を，«巧にしてくだごい 



7 

r ; 





車»眉辺め安をを皮し 



①左画面 

トップビューまたはサイドブラインドビュ 
一を表术します。 

@ち画面 

セレクトレバーび E のときは IJ ヤビュー 
を、囚じ(外のとさはフ□ントビューを表示 
します。 


@ (駐車ガイり 

車両び停止しているとさに表示されます。 
選択すると、駐車ガイドを開始します。 


® (トップ)/巧イり / r ワイド) 

( T 万ブ) または ( W 巧 を 選んで、左画面を切 
0替えます。 巧。 り を 選ぶと、ワイドビユ 
一画面を表示します。 

© 方向指示アイコン 

ち画面の映しているち向を表します。 

IJ ヤビュー表示中 


巧 

巧 :フ□ントビュー表示中 


■ワイドビュー画面 

前ちまたは後ち約180°の映像を、画面幅いつぱし^ 
に表示します。セレクトレバーび囚のときは IJ 
ヤワイドビュー、囚じ(外のときはフ□ントワイ 
ドビューを表示します。 

見通しの悪い交差点や、駐車場か5後退して化る 
際、死角にな0やすい左ちを確認でさます。 




① 


② 


⑤ 


① (地点登録) 

現在地をフ□ントワイドビュー自動表示地 
点として登録します。 


@ けイド vr トッカ 

巧不 巧ち しくはを選ぶと、アラウン 
ドビューモニター画面に切 D 替わ D 、 左画 
面に選択したビューび表示されます。 

@方向指示アイコン 

画面の映している方向を表します。 
g ; IJ ヤワイドビュー表示中 
田；フ□ントワイドビュー表示中 


ca 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプシ三 


OD (巧動物巧知)無しアラウンドビ 



A ミち意 


ドアミラーを格納した状態で使用しないでください。適切な節囲を映ずことびできません。 


カメラシステム 
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MOD (移動物検知)無しアラウンドビューモニター* 


自車位置や駐車スペースへの進入コースび分か D 
やすい、車両を上か5見たよ5な映像をアラウン 
ドビュー左画面に表示します。 

カメラで撮影できない領域（トップビュー境目） 
び黒色で表示されます。トップビュー境目は、電 
源ポジションを ON にして最初アラウンドビュー 
モニターを表示したとさに7秒間黄色で強調表示 
でさます。 

0 アラウンド ビューモニターの 設定をする… 

P .271 

•サイドブラインドビュー 



車両の左側前輪付近か5前方を、アラウンドビユ 
一左画面に表术します。 

道路端への幅寄せ駐車などに便利です。 


■ 画面表示の種類 
• トップビュー 


• リヤビュー/リヤワイドビュー 



• IJ ヤビューは、バックビューモニター同様、 
車両後方の映像をアラウンドビューち画面に 
表术します。 

• IJ ヤワイドビューには予想進路線び表示され 
ません。 

• フ□ントビユー/フ□ントワイドビュー 


• フ□ントビューは車両前方の映像をアラウン 
ドビューち画面に表示します。 

• フ□ントワイドビューには予想進路線び表示 
されません。 

■ 画面の切り替え 

巧® スイッチを巧すか、セレクトレバーを入れ 
替えることによって、画面を切0替えることびで 
さます。 



画面に切 D 替えボタンび表示されているときは、 
ボタンを選んで切0替えることちできます。 
セレクトレバーび囚のときは、 IJ ヤビューまた 
は IJ ヤワイドビューび表示され、囚外のとき 
はフ□ントビューまたはフ□ントワイドビューび 
表示されます。 


トツフビユ I 境目 
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• 3分タイマー機能 

スイッチを巧してか5約3分後に自動的に 
ちとの画像に戻す機能です。セレクトレバーび 

因じ(外のときに作動します。（ただし、タイマ 
一作動 中に®® スイッチ、 (ビュ-切替) を巧すと 
タイマーび IJ セットされます。） 

• フ□ントワイドビュー自動表示機能 

フ□ントワイドビュー自動表示地点を登録してお 
<と、登録地点付近で停車すると自動でフ□ント 
ワイドビューび表示されます。よ<通る、見通し 
の悪い交差点などを登録してお<と便利です。 

カメラ補助ソナー機能 


A 警告 


センサーび感知できる節囲は限5れています。気温や天候、路面状態などの周囲の状況や 
障害物によってはセンサーが感知できない場合びあります。必ず周囲の安全を確認してか 
6運転してください。 

センサーは前後バンパーの左ちについています。バンパーには、ステッカーを貼ったりア 
クセサリーなどを取り付けないでください。 

車両のバンパーに凹みなどびあると正確な距離が測定できず、誤検知ずる場合がありま 
ず。 


車速 lOkm / hl ； (下で走行中、車両のおくに障害物びあるときに、ソナー表示とブヴーでお知5せしま 
す。アラウンドビューモニターび作動していないときは車両付近に障害物びあってち警報音は鳴 D ませ 
ん。 I 
ソナー表示はトップビュー、サイドブラインドビュー、またはワイドビュー画面に表示されます。 


トツフビュー 参ヴイドプラインドビュ- 




のイドビュ- 


ソナー 表示 ソナー 表示 



ソナー 表示 


ca 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプシ三 


カメラシステム 



















266 


MOD (移動物検知)無しアラウンドビューモニター* 


表の色 

丫 

1 W 

¥ 

> 貧 

孤 

A 

表示点滅速度 

遅い（緑） 

早い横） 

点巧啸） 

ブヴー音 

ピッ、ピッ、ピッ••- 

ピピピピピ ... 

ピー 

障害物までの距離 
旧安） 

60 〜已 0cm 

已〇〜 30cm 

SOcmUl 下 


ソナー表示の色は、障害物に近づ<にしたびって、緑、黄、赤と変化します。 
ソナーの表示の色と距離目安線とでは障害物までの距離は異な0ます。 


駐車ガイドを使って駐車する 

歐ァド バィス 

• しソ下の操作、環境によ0駐車ガイドび正常に 
機能しない場合があ0ます。 

-急発進、急停止、急な八ンドル操作、 
急なセレクトレバー操作 

-坂道、段差柔〇越えなど、路面び平た 
んではない場所 

-雪道等でス IJ ップした場合 
-タイヤチェーン装着時 
-映像と実際の路面との誤差びある場合 
-極端な低速走行を継続した場合 
-空ぶかし 

-ホイールアライメントび正常でないと 
さ 

手順通 D 操作して、車両び枠か5外れてしまラ場 
合は、周囲の状況を確認しなび5位置を微調整し 
て < ださい。 

下の場合には駐車ガイド機能び終了します。 

• 車速び約1 0 km / h を超えた場合 

• ガイドの通 D 操作を行わなかった場合 
• 終了スイッチを巧した場合 
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■ 駐車ガイド画面 
① ⑤ 

ス 




® 後退開始枠/切り返し枠 

後退を開始する位置を表示します。 

後退開始枠は八ンドルを操作すると、枠の 
色び変わります。 

切り返し枠は緑色で表示されます。 

@目標駐車枠（青色） 

駐車したい位置を表示します。 

® 目標進路線（青色） 

目標駐車位置に入れるために、進むベさ進 
路を表示します。 

@障害物目安線（赤色） 

駐車スペースの目安を示します。 

© 脑 

駐車ガイドを終了します。 

© (MB 

左画面をトップビューからサイドビューに 
切り替えます。 


の 适® 

音声案内を再生します。 

® 方向指示アイコン 

ち画面の映しているち向を表します。 

9; U ヤビュ-表示中 

；フ□ントビュー表示中 

(?) 予想進路線（桓色） 

現在の八ンドル位置のまま後退した場合の 
予想進路を表示します。 


ca 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプシ三 


カメラシステム 
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MOD (移動物検知)無しアラウンドビューモニター* 


後退開始枠びトップビュー画面上に表示さ 
れます。 

緑枠：推奨する後退開始位置 
黄枠：切0返しび必要となる後退開始位置 
赤枠：駐車でさない位置 
枠び緑色になるまで、停車させた状態で八 
ンドルを操作します。 


後退開始枠（緑色）まで前進させる 

岭2) 


八ンドル位置をそのままにして、ゆつ<0 
前進させます。車両び枠内に入るとチヤイ 
ムび鳴0ます。 


■ 車庫入れ（左側）の例 

駐車したい位置か51 m ほど横に停めて操作を開 
始します。 

スイッチを押してトップビュ 
一を表す々 


f 駐車ガイり を選ぶ 


f 車庫人れ（左側) 選ぶ 



1 な 目?がを隻帮は G を 如 CUD 

1 

fl 

oqd 

巧應入ち iJ ) 

a 

cxx 

巧巧 A れ(ち机》 

a 

e 

巧列 B 巧(左俩） 

a 

e 

巧列な巧(ちな]) 

1 巧 7 ヒント 


駐車位置調整画面び表示されます。 


駐車位置を決める 


巧害物目巧線（赤色） 



目標駐車枠（青色） 


障害物目安線（赤色）び障害物に重な5な 
いよ5に、目標駐車枠（青色）を移動させ 
て駐車位置をミ夫めます。 

® :巨標駐車枠请色） 

び移動します。 

JJ ： 目標駐車枠（青色）び回転し 

ます。 
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予想進路線（穫色）と目標進路線（青色） 
び表示されます。 

予想進路線（穫色）と目標進路線（青色） 
び重なるよ5に停車させた状態で八ンドル 
を操作します。 

2本の進路線び重なるとチャイムび鳴0ま 
す。 


7目標駐車枠（青色）まで後退させる 

が2) 


3駐車位置を決める 

廣害物目巧線（赤を) 


八ンドル位置をそのままにして、ゆつ<0 
後退させます。車両び枠と並行になると 
チヤイムび鳴0ます。 


八ンドルをまっすぐに戻す 

八ンドルびまっすぐになるとチヤイムび鳴 
0ます。その後、駐車したい位置までゆっ 
<0後退し、停車させます。 

剛 - 

(※〇後退開始枠が緑色または黄色のとさに車両を 
前進させると、後退開始砕びミ夫定します。 
(^2) 車両び移動している間は、"ポクポク"とい 
5 ブザーび 鳴0ます。 


目標註車枠（青を） 

障害物目安線（赤色）び障害物に重な5な 
いよ5に、目標駐車枠（青色）を移動させ 
て駐車位置を決めます。 

®、®、®、 目標駐車枠情色） 
び移動します。 

[ il 、 目標駐車枠（青色）び回転し 
ます。 


d 


6車両を停車させ、セレクトレバーを 
囚に入れ、進路を設定する 


■ 縦列駐車（左側）の例 

fj ® スイッチを押してトップビュ 
一を表する 


f 駐車ガイり を選ぶ 


f 縦列駐車庙«« ) を選ぶ 





巧历 A れ(左化}巧巧 A れ(ち邮） 


Q 

を 

ぶ巧を单(お"} 


泌列 e 巧[ち抑） 


駐車位置調整画面び表示されます。 




車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプシ三 


gii 


離職部口邮 


だ了 umJ 


目標爵幸枠(青色) 



予想進路お(指色) 



目標進巧線(青色) 


カメラシステム 
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MOD (移動物検知)無しアラウンドビューモニター* 


八ンドル位置をそのままにして、ゆっ<0 
後退させます。車両び枠内に入るとチヤイ 
ムび鳴 D ます。 

チヤイムび鳴ったあと停車すると予想進路 
線（穫色）と目標進路線（青色）び表示さ 
れます。 


セレクトレバーび囚に入ると予想進路線 
(穫色）と目標進路線（緑色）び表示され 
ます。 

予想進路線（穫色）と目標進路線（緑色） 
び重なるように停車させた状態で八ンドル 
を操作します。 

2本の進路線び重なるとチャイムび鳴 D 、 
切0返し枠び表示されます。 


7切り返し枠まで後退させる 


6車両を停車させセレクトレバーを 
囚に入れ、進路を設定する 


後退開始枠びトップビュー画面上に表示さ 
れます。 

緑枠：推奨する後退開始位置 
黄枠：切 D 返しび必要となる後退開始位置 
ホ枠：駐車でさない位置 
枠び緑色になるまで、停車させた状態で八 
ンドルを操作します。 


5後退開始枠（緑色）まで前進させる 

が2) 



八ンドル位置をそのままにして、ゆつ <D 
前進させます。車両び枠内に入るとチヤイ 
ムび鳴 D ます。 


切り返し梓〔短色) 




を退開お巧(緑色) 



選 

を 


4 
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巧巧び上0つたとさにサイドブラインドビコーをで巧しまず 


2設定したい項目を選ぶ 


r サイドブライン輝速連動） ： 

車速に連動してサイドブラインドビューモ 
ニターを自動的に OFF にするか設定しま 
す。 

(予醒線表示） ： 

予想進路線の表示/非表示を設定します。 
(自動表示地点の離•編集） ： 

フ□ントワイドビュー画面び自動表示され 
る地点を登録-編集します。 

(11 面表示 ( D 優尉眞位) : 

アラウンドビューモニター作動時に表示さ 
れる画面の優先順位を設定します。 

(駐車ガイ种の訴案が ： 

駐車ガイド中の音声案内を聞こえるよ5に 
するかを設定します。 

( トップビュ-境麵調表示） ： 

トップビュー境目の表示線を強調するかを 
設定します。 

(ソナ ーの ブザー音) : 

ソナーブヴーを鳴5すかを設定します。 

(ソト表示） ： 

トップビュー、サイドブラインドビュー、 
ワイドビューにソナー表示するかを設定し 
ます。 


!1 II し！ 



予想進路線（穫色）と目標進路線（緑色） 
び重なるよラに停車させた状態で八ンドル 
を操作します。 

2本の進路線び重なるとチヤイムび鳴 D ま 
す。 


9目標駐車枠まで後退させるがの 



八ンドル位置をそのままにして、ゆつ<0 
後退させます。車両び目標駐車枠と同じ位 
置になるとチヤイムび鳴0ます。 


剛 - 

(※〇後退開始枠が緑色または黄色のとさに車両を 
前進させると、後退開始枠びミ夫定します。 
(^2) 車両び移動している間、"ポクポク"という 
ブヴーが鳴0ます。 



8車両を停車させて進路を設定する 


アラウンドビューモニターの 
設定をする 

アラウンドビューモニターのいろいろな設定をす 
ることびできます。 

1 ^ スイッチを押す 
( その他設定) 一 けメラ 巧選ぶ 



カメラシステム 


目標造路線(青色) 



車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプショ 
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MOD (移動物検知)無しアラウンドビューモニター* 


广コーナーソナー感度) : 

コーナーソナーの感度を調整します。 










MOD (移動物検知)付さアラウンドビューモニター* 
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OD (巧動物巧知)付きアラウンドビ 



MOD (移動物検知)とは、停止中か低速走行中の車両の周囲に、移動物びあった場合画面表示と音でお知 
5せする機能です。 

アラウンドビューモニターを 表示ず る 

電源ポジションび ON のとき、セレクトレバーを囚にするか、スイッチを巧すと表示されます。 
また、補助ソナーび車両付近の障害物や移動物を検知したときち、アラウンドビューモニターび表示さ 
れます。 


アラウンドビューモニター画面 

感 



_ — 


の左画面 

トップビューまたはサイドブラインドビュ 
一を表术します。 

@ MOD (移動物検知)作動が態アイコン 

左ちどちらの画面で MOD (移動物検知)する 
かを表します。 

CEDi : MOD (移動物検知）を表示します 
CHD : MOD (移動物検知）を表示しません 

@ち画面 

セレクトレバーび巧のときは IJ ヤビュー 
を、 旧 じ(外のとさはフ□ントビューを表示 
します。 

® (mu¥) 

車両び停止しているとさに表示されます。 
選択すると、駐車ガイドを開始します。 


© (ビュ-切 g ) 

押すごとに左画面をトップビュー、サイド 
ビュー、全画面表示ワイドビュー表示に切 
り替えます。 


ソナ ー、 MOD (移動物検知)機能を一時的に 
OFF することびでさます 
ソナー及び MOD (移動物検知)機能を設定メ 
ニューで 常時 OFF にした場合はスイツチは 
表示されません。 

〇アラウンドビューモニターの設定をす 
る… P .285 

め 方向指示アイコン 

ち画面の映しているち向を表します。 

9 : IJ ヤビュ-表示中 


巧 :フ□ントビュー表示中 


■ ワイドビュー画面 

前ちまたは後ち約180°の映像を、画面幅いっぱい 
に表示します。セレクトレバーび囚のときは IJ 
ヤワイドビュー、囚じ(外のときはフ□ントワイ 
ドビューを表示します。 I 

見通しの悪い交差点や、駐車場か5後退して化る 
際、死角にな0やすい左ちを確認でさます。 


■巧阔辺の安をを臟良しでください 


① ⑤ ( 


① 

の dUD 


ca 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプシ三 


カメラシステム 
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MOD (移動物検知)付さアラウンドビューモニター* 


• リヤビュー/リヤワイドビュ- 



自車位置や駐車スペースへの進入コースび分か D 
やすい、車両を上か5見たよラな映像をアラウン 
ドビュー左画面に表示します。 

カメラで撮影できない領域（トップビュー境目） 
び黒色で表示されます。トップビュー境目は、電 
源ポジションを ON にして最初アラウンドビュー 
モニターを表示したとさに7秒間黄色で強調表示 
でさます。 

• ち画面にフ□ントビューび表示されている場 
合には予想進路線（緑色）び表示されます。 

• ち画面に IJ ヤビューび表示されている場合に 
は予想進路線（穫色）び表示されます。 

• タイヤの向きび確認できるタイヤ切れ角び表 
示されます。 

0 アラウンド ビューモニターの 設定をする… 
P .285 


• IJ ヤビューは、バックビューモニター同様、 
車両後方の映像をアラウンドビューち画面に 
表术します。 

• IJ ヤワイドビューには予想進路線び表示され 
ません。 

• フ□ントビユー/フ□ントワイドビュー 


• フ□ントビューは車両前方の映像をアラウン 
ドビューち画面に表示します。 

• フ□ントワイドビューには予想進路線び表示 
されません。 


現在地をフ□ントワイドビュー自動表示地 
点として登録します。 

@ (ビ: M 贈) 

アラウンドビューモニター画面に切り替え 
ます。 

(3) 方向指示アイコン 

画面の映している方向を表します。 
g ; IJ ヤワイドビュー表示中 
S :フ□ントワイドビュー表示中 

■ 画面表示の種類 

• トップビュー 


•サイドブラインドビュー 



車両の左側前輪付近か5前方を、アラウンドビユ 
一左画面に表术します。 

道路端への幅寄せ駐車などに便利です。 


トツフビユ—境目 
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■ 画面の切り替え 

スイッチを巧す、または (ビュ-切替) を選択 
するか、セレクトレバーを入れ替えることによつ 
て、画面を切0替えることびできます。 



セレクトレバーび因のとさは、 IJ ヤビューまた 
は IJ ヤワイドビューび表示され、囚外のとき 
はフ□ントビューまたはフ□ントワイドビューび 
表示されます。 

• 3分タイマー機能 

スイッチを巧してか5約3分後に自動的に 
ちとの画像に戻す機能です。セレクトレバーび 

囚じ(外のときに作動します。（ただし、タイマ 
一作動 中に®® スイッチ、 (む-切替) を巧すと 
タイマーび IJ セットされます。） 

• 車速連動自動 OFF 機能 

車速び 10 km / hl ； Lb になると自動的にトップビュ 
一/フ□ントビュー/フ□ントワイドビュー/サイ 
ドブラインドビュー画面び消え、元の画面に戻0 
ます。 

• フ□ントワイドビュー自動表示機能 

フ□ントワイドビュー自動表示地点を登録してお 
<と、登録地点付近で停車すると自動でフ□ント 
ワイドビューび表示されます。よ<通る、見通し 
の悪い交差点などを登録してお<と便利です。 


■ 画面のエラー表示について 



么ア イコンび画面内に表示された場合は、アラ 
ウンドビューモニターの異常び考え5れます。通 
常走行には支障はあ0ませんび、曰産販売会社で 
点検を受けて<ださい。 



因 アイコンび画面内に表示された場合は、カメ 
ラ映像び一時的に周囲の電子機器の影響を受けて 
いる可能性びあ0ます。通常走行には支障はあ 
D ませんび、頻繁に表示される場合は曰産販売会 
社で点検を受けて<ださい。 


C 


カメラシステム 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプショ 
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MOD (移動物検知)付さアラウンドビューモニター* 


カメラ補助ソナー機能 
么警告 

• 気温や天候、路面状態などの周囲の状況や障害物によってはセンサーび感知できない場合 
があります。必ず周囲の安全を確認してか5運転してください。 

• センサーは前後バンパーの左ちについています。バンパーには、ステッカーを貼ったりア 
クセサリーなどを取り付けないでください。 

• 車両のバンパーに凹みなどびあると正確な距離び測定できず、誤検知する場合びありま 
ず。 

車速 lOkm / hlU 下で走行中、車両の近<に障害物びあるときに、自動的にアラウンドビューモニター画 
面に切0替わ0、ソナー表示とブヴーでお知5せします。 

ソナー表示はトップビュー、サイドブラインドビュー、またはワイドビュー画面に表示されます。 


♦トツフビュー •ヴイドブラインドビュー 参ワイドビュー 






1 

一 

表术色 

日 

f 

‘ 

日 


9 ヴ 

LJ 

义 

ッ 

， r 

表示点滅速度 

遅い（獄 

早い横） 

点灯（赤） 

ブヴー音 

ピッ、ピッ、ピッ••- 

ピピピレ°レ° ... 

ピー 

障害物までの距離 

60 〜已 0cm 

已〇〜 30cm 

SOcmUl 下 

(目安） 






ソナー表示の色は、障害物に近づ<にしたびって、緑、黄、ホと変化します。 

ソナーの表示の色と距離目安線とでは障害物までの距離は異な D ます。 

ブザー音 

• 障害物との距離び近づくにしたがって、断続音の間隔び短<な0ます。表示び赤の場合は連続音に 
な0ます。 
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• 障害物との距離び3秒間変わ5ない場合は断続音は消えソナー表示のみとな0ます。 

• 障害物との距離び広がった場合は断続音び消え、ソナー表示のみとな D ます。 

ソナー機能 OFF 

• 策品 を選ぶと表示'なび消灯しカメラ補助ソナー機能び一時的に OFF にな0ます。再度 〔 P 。" MOD : 
を選京と ON にな0ます。 

• 次の場合に自動的に ON に戻0ます。 

-シフトポジションを因に入れた場合 
-スイッチを押した場合 
-約 lOkm / hlU 下に減速した場合 
-電源ポジションを OFF にして再度 ON にした場合 
• を wMO ピを 選ぶと MOD (移動物検知）機能ち同時に OFF にな0ます。 

• 常に OFF したい場合は設定メニューを操作してください。 

を アラウンドビューモニターの設定をする...がが 

ソナーによるカメラ画面の自動表示機能 

•シフトび旧でカメラび表示されていない場合に、車両前ちコーナーの障害物を検知した場合はア 
ラウンドビューモニター画面を自動で表示します。 

• 障害物びな<なる、または 〔 Pw " MOD : を選ぶと、自動的にアラウンドビューモニター画面になる前の 
画面に戻0ます。 

• スイッチ、 (ビュ-切替) などを操作した場合には戻0ません。 

MOD (移動物検知）機能 _ 

A ミ主意 

• 車両の操作をするときは、周囲の安全をミラーや目視で直接確認してください。 

車庫入れや駐車場か5の発進時などに自車周辺の移動物をドライバーにお知5せすることで、安全確認 
をヴポートする機能です。 

車両周辺に移動物びあるときに、音と黄枠を表示してお知5せします。 

黄枠は の亞)| アイコンび表示されている画面に表示されます。 

トップビューに 应砂 表示びある場合には移動物を検知したエ IJ ア（前後左ち）に黄枠を表示します。 
MOD (移動物検知）は！;(下の条件のとき、 C 5 砂び 表示されている画面に黄枠でお知5せします。が ‘ n 

•シフトポジションび0またはので車両び停車しているときに、トップビュー側に表示します。 

• シフトポジションび囚で車速約 8 km / h じ(下のときに、フ□ントまたはフ□ントワイドビューに表示 
します。 

•シフトポジションび旧で車速約 Skm / hlU 下のときに、 IJ ヤまたは IJ ヤワイドビューに表示します。 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプショ 


カメラシステム 
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MOD (移動物検知)付さアラウンドビューモニター* 


■ MOD (移動物検知)表示画面 

トップビュー 



MOD (移動物検知）を表示する側の画面の 


アイコンを青色で表示します。 

应砂 ： MOD (移動物検知）を表示します 
CHD : MOD (移動物検知）を表示しません 

感 斬 -MOD: 

MOD (移動物検知）機能を一時的に OFF し 
ます。 


常に OFF したい場合は設定メニューを操作 
して < ださい。 

©アラウンドビューモニターの 設定を す 
る… P .285 


フ□ントビュー 



フ□ントワイドビュー 

感 ® 



@ 

® MOD (移動物検知）表示 

MOD (移動物検知）機能で移動物を検知し 
たとさに、黄枠でお知らせします。 

@ MOD (移動物検知）アイコン(※の 


剛 - 

(※りサイドブラインドビューには MOD (移動物検 
知)機能び無いので、 GHD アイコンを表示し 
ません。 

(※: 2) • アラウンドビューモこター設定画面で 

( M 0 ド) を OFF した場汽は lAW か / ■‘，.【か1 アイコ 
ンび消えます。 

• しソ下の場合には MOD (移動物検知）機能 
は作動しません。 

-車速やシフトポジションび MOD (移動物 
検知）の作動条件から外れている 

-車両停止中に、電動格納ミラーが作動し 
ているとさ 

-いずれかのドアび開いている 

-シフトが囚ポジションで、パックドアび 
開いているとさ 

- (駐車ガイド) を押してから目標爵車枠を設定 
するまでの間 
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駐車ガイド機能 


車庫入れや縦列駐車時に、後退開始位置やステア 
U ング角度など、駐車手順をトップビュー画面及 
びフ□ントビュー、 IJ ヤビューと音声で案内する 
機能です。 

駐車枠認識機能によ D 、 駐車枠線を自動的に検化 
し、画面上に目標駐車枠線を表示します。 


國 


目標駐車砕を設定する時に、駐車枠線を 
画像処理によ0検出し、駐車砕線の中央 
に目標駐車枠び表示されます。 

駐車粋線がない場合または駐車枠線び検 
知でさない場合にはあ5かじめ決め5れ 
た位置に目標駐車枠を表示します。 

複数駐車砕線が検知された場合は緑色で 
候補枠を表示します。粋をタッチするこ 
とで候補枠を目標駐車枠にすることびで 
さます。 


■ 駐車ガイドを使って駐車ずる 


A ミち意 


駐車ガイド機能は駐車手順を案内ずる 
機能で、障害物に当た5ないよう案内 
する機能ではありません。車両の操作 
をずるとをは、周囲の安全をミラーや 
目視で直接確認してください。 


巧ァド バィス 


♦ 1；(下の操作、環境によ0駐車ガイドび正常に 
機能しない場合びあ0ます。 

-急発進、急停止、急な八ンドル操作、 
急なセレクトレバー操作 

-坂道、段差柔〇越えなど、路面び平た 
んではない場所 

-雪道等でス IJ ップした場合 
-タイヤチェーン装着時 
-映像と実際の路面との誤差びある場合 
-極端な低速走行を継続した場合 
-空ぶかし 

-ホイールアライメントび正常でないと 
さ 

手順通 D 操作して、車両び砕か5外れてしま5場 
合は、周囲の状況を確認しなび5位置を微調整し 
て < ださい。 

下の場合には駐車ガイド機能び終了します。 

• 車速び約1 0 km/h を超えた場合 

• ガイドの通 D 操作を行わなかった場合 

• CM ?) を選んだ場合 


ca 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプシ三 


カメラシステム 












280 


MOD (移動物検知)付さアラウンドビューモニター* 



■ 駐車ガイド画面 


® 後退開始枠/切り返し枠 

後退を開始する位置を表示します。 

後退開始枠は八ンドルを操作すると、枠の 
色び変わります。 

切り返し枠は緑色で表示されます。 

@目標駐車枠（青色） 

駐車したい位置を表示します。 

@目標進路線（緑色） 

目標駐車位置に入れるために、進むベさ進 
路を表示します。 

@障害物目安線（赤色） 

駐車スペースの目安を示します。 

© 脑 

駐車ガイドを終了します。 

左画面をトップビューからサイドビューに 
切り替えます。 

の 适® 

音声案内を再生します。 

® 方向指示アイコン 

ち画面の映しているち向を表します。 

9; U ヤビュ-表示中 
gi フ□ントビュー表示中 


■ 車庫入れ（ち側）の例 

駐車したい位置か51 m ほど横に停めて操作を開 
始します。 

I I スイッチを押してトップビュ 
一を表示する 
ClggT 巧 を 選ぶ 

2 (車庫入れ胤則） ） を選ぶ 



目を中は*再そ 午 

レないで下さい 一 


な 

a 

CD 

CCD 

ホホ入れ(左他）1 

ホ巧人れけ:巧 J 

a 


0 

e 

巧列おを(左橄 ） 1 

巧列おモ(ち巧） 


巧7 ヒント 


駐車位置調整画面び表示されます。 


(?) 予想進路線（桓色） 

現在の八ンドル位置のまま後退した場合の 
予想進路を表示します。 
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駐車位置を決める 
n 新を 選ぶ 


巧害物目を線（赤色） 



目標お車が（巧色） 


障害物目安線（赤色）び障害物に重な5な 
いよ5に、目標駐車枠（青色）を移動させ 
て駐車位置をミ夫めます。 

®、®、®、® :巨標駐車枠请色） 
び移動します。 

。£|、 lil : 目標駐車枠（青色）び回転し 
ます。 


後退開始枠を確認する 
を退開お巧（緑色） 



後退開始枠びトップビュー画面とフ□ント 
ビュー画面上に表示されます。 

緑枠：推奨する後退開始位置 
黄枠：切0返しび必要となる後退開始位置 
赤枠：駐車でさない位置 
枠び緑色になるまで、停車させた状態で八 
ンドルを操作します。 


後退開始枠（緑色）まで前進させる 

仪2) 


巧 雨 巧 のの安全を 巧 巧«巧して < ださし1 



八ンドル位置をそのままにして、ゆつ <D 
前進させます。車両び枠内に入るとチヤイ 
ムび鳴 D ます。 


車両を停車させ、セレクトレバーを 
囚に入れ、進路を設定する 
目標進路線（緑色） 



予想進路線（穫色）と目標進路線（緑色） 
び表示されます。 

予想進路線（穫色）と目標進路線（緑色） 
び重なるよ5に停車させた状態で八ンドル 
を操作します。 

2本の進路線び重なるとチャイムび鳴 D ま 
す。 


ca 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプシ三 


カメラシステム 
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7精色の枠まで後退させるが 2 > 



目標駐車枠（青を点線) 


八ンドル位置をそのままにして、ゆつ <D 
後退させます。車両び穫色の枠と重なると 
チヤイムび鳴0ます。 

八ンドルを動かすことで目標駐車枠位置を 
微調整することび巧能です。 


8八ンドルを合わせて後退させる 

駐車したい位置までゆつ<0後退し、停車 
させます。 


■ 縦列駐車（左側）の例 

駐車したい位置か51 m ほど横に停めて操作を開 
始します。 

1 cm スイッチを巧してトップビュ 
一を表 TJT する 
CIW 巧を 選ぶ 


G 縦列人れ（ち側） j を選ぶ 



駐車位置調整画面び表示されます。 


剛 - 

(※〇後退開始枠が緑色または黄色のとさに車両を 
前進させると、後退開始砕びミ夫定します。 
(※つ） 車両び移動している間は、"ポクポク"とい 
5 ブザーび 鳴0ます。 
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駐車位置を決める 
( M ) を選ぶ 

廣害物目安線（赤を） 



目標駐車が（青色） 


障害物目安線（赤色）び障害物に重な5な 
いよ5に、目標駐車枠（青色）を移動させ 
て駐車位置を決めます。 

®、®、®、® :巨標駐車枠情色） 
び移動します。 

: JJ ： 目標駐車枠（青色）び回転し 

ます。 

Cl 戸斗）： 目標駐車枠び黄色にな0、目標 
駐車枠と障害物線の間隔び狭<な0、狭い 
スペースへの駐車手順を案内します。この 
モードでは切 D 返しを行います。 


後退開始枠を確認する 
を退開始が（緑を） 


■巧 M 辺のちそを iKae してくたでい 



後退開始枠びトップビュー画面上に表示さ 
れます。 

緑枠：推奨する後退開始位置 
黄枠：切0返しび必要となる後退開始位置 
赤枠：駐車でさない位置 
枠び緑色になるまで、停車させた状態で八 
ンドルを操作します。 


後退開始枠（緑色）まで前進させる 

仪2) 



八ンドル位置をそのままにして、ゆつ<り 
前進させます。車両び枠内に入るとチヤイ 
ムび鳴0ます。 


カメラシステム 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプションです。 
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6車両を停車させ、セレクトレバーを 


8車両を停車させて進路を設定する 


囚に入れ、進路を設定する 

目標進路線（緑色) 



予想進路線（借色） 

予想進路線（穫色）と目標進路線（青色） 
び表示されます。 

予想進路線（穫色）と目標進路線（青色） 
び重なるよ5に停車させた状態で八ンドル 
を操作します。 

2本の進路線び重なるとチャイムび鳴0ま 
す。 


7切り返し枠（緑色）まで後退させる 



目標お車が 目標進路線（緑色) 

K 、 



予想進路線（搭色） 

予想進路線（穫色）と目標進路線（緑色） 
び重なるよ5に停車させた状態で八ンドル 
を操作します。 

2本の進路線び重なるとチャイムび鳴0ま 
す。 



八ンドル位置をそのままにして、ゆつ<0 
後退させます。車両び枠と並行になると 
チヤイムび鳴0ます。 


八ンドル位置をそのままにして、ゆつ<0 
後退させます。車両び枠内に入るとチャイ 
ムび鳴 D ます。 

チャイムび鳴つたあと停車すると予想進路 
線（穫色）と目標進路線（青色）び表示さ 
れます。 


10八ンドルをまっすぐに戻す 

八ンドルびまっすぐになるとチヤイムび鳴 
0ます。その後、駐車したい位置までゆっ 
<0後退し、停車させます。 


國 - 

(※り後退開始枠び緑色または黄色のとさに車両を 
前進させると、後退開始枠がミ夫定します。 
峰2)車両が移動している間は、"ポクポク"とい 
5 ブザーび 鳴0ます。 
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設定をする ~ 


アラウンドビューモニターのいろいろな設定をす 
ることびでさます。 

1 ^ スイッチを押す 
( その他設定1 一 けメラ1 を選ぶ 


2 設定したい項目を選ぶ 


化定け巧，パ-の版： ち 

亩もな振ち示 • ON U こ ,;I 

I 自おまあ M の登留•贼 ~ 1 \ 

I 函面表あの巧の目に ,\み 

—ガイド中の宜声お巧 "1 * 、 卿 7 

い_ 

巧巧が上がったとさに巧イドブラインドビューを目》で讲しまず 


II けイドブラインド離連動） : 

車速に連動してサイドブラインドビューモ 
ニターを自動的に OFF にするか設定できま 
す。 

C 予醒線表示） ： 

予想進路線の表示/非表示を設定します。 
(自動表示地点の登録•編集） ： 

フ□ントワイドビュー画面び自動表示され 
る地点を登録-編集できます。 

(11 面表示罐尉眞位） ： 

アラウンドビューモニター作動時に表示さ 
れる画面の優先順位を設定でさます。 

C 駐車ガイ种の訴案が ： 

駐車ガイド中の音声案内を聞こえるよ5に 
するかを設定できます。 

( トップビュ-境麵調表示） ： 

トップビュー境目の表示線を強調するかを 
設定します。 

(20D ： 

ソナーブヴ ー、 MOD (移動物検知）ブヴ 
I 一の音量を設定します。 

( mod ) : 

MOD (移動物検知）機能の ON/OFF を設 
定します。 


。ノナ； ! : 

ソナーの ON/OFF を設定します。 

(ソト偏のみ)） ： 

車両前ちのソナーのみを作動させます。 

(ソナ-による自動表示） ： 

ソナーによる自動表示機能の ON/OFF を設 
定しま ■§ 。 

0 ノナ-感度） 

ソナーの感度を調整します。 


カメラ補助ソナー機能を OFF した場合は、1；(下の 
表示のよ5に車両コーナー部びオレンジ色とな D 
ます。 （^1) 

J3 ： 

前のみ作動 前後 OFF 

電源ポジション ON 後「ソナーび OFF です」と 
メッセージび表示されます。 


國 - 

(※りソナーを OFF にしていな<てち、車両コーナ 
一部がオレンジ色になるとさは、エラーの巧 
能性があ0ます。曰産販売会社にご相談<だ 
さい。 


C 


カメラシステム 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプショ 
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フ□ントヴイドビュー モニター ◎を使う 


フロントヴイドビユーモニター◎を使う 


詳し<は、フ□ントヴイドビューモニターに付属の取扱説明書をお読み<ださい。 

フ □ントヴイド ビューモニター について 

フ□ントサイドビューモニターは、電源ポジションび ON で停車又は低速走行時にフ□ントカメラス 
イッチを押すと作動します。車の前ちの両側をモニターで確認できます。 




